Videoanalytické funkce v kamerovych systémech




Inteligentni analyza obrazu (VCA) obsahuje velké mnozstvi specializovanych program
urcenych pro kamerové systémy tam, kde nam nestaci obyCejné nahravani s klasickou
detekci pohybu. Diky spravné zvolenému programu dokaze kamerovy systém na zakladé
inteligentni analyzy obrazu vyhodnotit pozadovanou udalost driv nez operator, ktery
sleduje zivy obraz na svém monitoru. Na nékteré udalosti neni ani v lidskych silach mozné
reagovat a praveé z tohoto divodu se zacaly moznosti inteligentni analyzy obrazu rychle
rozSirovat.

Vétsina analyz je obsazena jiz pfimo v kamerach. Pro jejich dalsi zpracovani se vyuzivaji
zdznamova zarizeni (NVR), a monitorovaci software (VMS).

Analyzy lze také rozdélit na bezpecnostni a marketingové, podle zplsobu jejich vyuziti.



Analyzy bezpecnostni

Cross Line detekce — prekroceni virtualni linie

Detekce naruseni perimetru — narozdil od Cross Line detekce rozliSuje osoby, které z chranéného
prostoru odesly a opét se vratily pred lidmi, ktefi prostor narusili zvenci.

Detekce osob — na zdkladé vestavéného algoritmu rozezna osoby od jinych pohybujicich se predmétu.

Detekce béhu osob — upozorni na podezrelé chovani-bézici osoba (zlodéji, kapsari-v obchodech, na
nameéstich a pod)

Pandemic Control — méreni teploty lidského téla, detekce rousek

People counting — pocitani, kolik lidi projde danym prostorem za jednotku ¢asu na zakladé prekroceni
linky. V dnesni dobé nejcastéji pocet lidi v obchodé.
Rozpoznavani SPZ — moznost pouziti jako soucdsti inteligentnich domu, nebo parkovisté

supermarkett na automatické otevirani garaze nebo pro potteby Policie CR pro sledovani priijezdu
hledanych vozidel.

Detekce oblic¢ejl — detekuje lidskou tvar

Rozpozndvani / identifikace obli¢eju — rozpozndva konkrétni tvare, povoleni pfistupu s moznosti
upozornit na vyskyt nezadouci osoby

Analyza osoby — na zakladé detekce obli¢eje a hloubkového uceni detekuje bryle, rousku,
bezpecénostni pfilbu, pohlavi a pfiblizny vék osoby (ve 3 stupnich: mlady, stfedni vék, stary)

Detekce odcizeného predmétu — vhodné napfiklad pro hlidani exponatt v muzeich a galeriich

Detekce zapomenutého zavazadla (opusténého predmétu) — nejcastéji vyuzivané na letistich,
nadrazich, hotelovych recepcich apod....

Scene Change-zména scény-napfiklad oto¢enim kamery, prekryti kamery, detekce zamlzeni-
rozostreni.

Auto Tracking-trasovani a sledovani osob



Marketingoveé zameérené analyzy

Heat mapa - zndzornuje pomoci barevného spektra vytizenost jednotlivych mist v prostoru,
nejcastéji se vyuziva pro sledovani navstévnosti v obchodech.

Loitering - detekce zdrzovani se v urcité oblasti nad dany ¢as (postdvani pred vylohou, zdjem o
urcité zbozi a pod), jako bezpeénostni napt postavani u auta na parkovisti OC.

Crowd - detekce shlukovani osob (vytiZzenost persondlu a pod)

Flow Path Counting - pocitdni osob na zdkladé prichodu zénou. Na rozdil od prekroceni linky
musi projit celou vyznacenou oblasti. Nej¢astéji pocet zakaznikl v obchodé, pocty cestujicich v
hromadné dopraveé. Funkce U-turn.

Passerby - detekce a pocitani kolemjdoucich (vhodné zkombinovat napr s Flow Path)
Queue - detekce fronty (kasy a pod)

PoS - Point of Sale - integrace s pokladnimi systémy 3 stran, zaznamenavani udalosti pomoci
carového kddu zbozi, konkrétni SPZ, zdznam, vyhledani, a zobrazeni transakcnich dat v Zivém
obrazu.



Pokud nékterou z téchto specializovanych funkci chceme vyuzit, je treba s
tim pocitat uz pri navrhu kamerového systému. Konkrétni typ kamery, jeji
umisténi a zameéreni je prfimo zavislé na ucelu, pro ktery bude vyuzita.
Napriklad neni mozné vyuzit stejnou kameru pro funkci Cross Line a
zaroven pro ucely Rozpoznavani SPZ. Zatimco Cross Line vyZaduje Sirsi
objektiv a instalaci nejlépe kolmo k prostoru, ve kterém se ma pocet
prochazejicich lidi pocitat, kamera pro rozpoznani SPZ naopak vyzaduje
uhel zabéru co nejnizsi, a instalaci idealné vodorovné s vozovkou v
ocekavané vysce SPZ. Dalsim faktorem je naprosto rozdilné nastaveni
parametrl obrazu (expozice, zisk, framerate...).

Bohuzel trendem se stava vybirat levnéjsi kamery, navic s co nejSirsSim
objektivem (28 mm), a ponechavat expozici na automatice v plném
rozsahu. Takové kamery jsou vhodné spiSe jako prehledové, nikoliv pro
néjaké hlubsi analyzy v obraze. V takovych kamerach, napfic

vyrobci, mohou byt analyzy provadény na malou vzdalenost (zpravidla do
4 m), a za idealnich svételnych podminek.

Levnéjsi kamera obsahuje méneé citlivy snimaci Cip, objektiv s horsi
svetelnosti, a disponuje nizsSim vypocetnim vykonem.



Priklady volby rozliseni kamery
a ohniskové vzdalenosti
objektivu.

Pozor, ¢im vyssi rozliSeni
kamery, tim nizsi citlivost
snimaciho Cipu (dopada méné
svétla na pixel). Je nutné zajistit
kvalitni svételné podminky.

NIC Detekce obliceje Rozpoznani Identifikace
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Full HD kamera s riznymi ohniskovymi vzdalenostmi objektivi:
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Full HD kamera na vzdalenost 10m s riznymi objektivy:

Detekce Rozpoznani (pfesnost<X) Identifikace(pfesnost >X)
158px/m 211px/m 264px/m
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Rozpoznani obliceji a méreni télesné teploty
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Rozpoznavani SPZ

2 typy systémd:
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Priklady detekci

Prekroceni Cary
Postavani
Vniknuti
Detekce osob
Pocitani lidi
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Dékuji Vam za pozornost!



